
FORMULARIO VIBRACIONES 
 
Ecuación diferencial: )(tfxkxcxm eee =++ &&&      
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VIBRACIONES LIBRES: )()( txtx h=  
Sistema no amortiguado: 0=ζ   
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Sistema subamortiguado: 10 <ζ<  
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Decremento logarítmico  
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Sistema Críticamente amortiguado: 1=ζ    
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Sistema Sobreamortiguado: 1>ζ   
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VIBRACIONES FORZADAS EN REGIMEN PERMANENTE: )()( txtx p=  
Coef. de amplitud dinámico Coef. de transmisibilidad: Relación entre frecuencias 
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Vibraciones por excitación armónica: )cos( tFxkxcxm oeee Ω=++ &&&   
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Fuerza transmitida a la Fundación: )()( tkxtxcFT += &      
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Vibraciones por masa desbalanceada: )cos( tmexkxcxM eee ΩΩ=++ 2&&&   
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Vibraciones por centro de masa desbalanceado: )cos( teMxkxcxM eeee ΩΩ=++ 2&&&  
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Fuerza transmitida a la Fundación: 
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Vibraciones por movimiento de la base:  )cos( tYY m Ω= : 
Coor.absoluta x: 
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VIBRACIONES TRANSITORIAS: )()()( txtxtx ph +=   
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Vibraciones por fuerzas no periódicas: 
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Respuesta a un escalón unitario )()( tutf =  ssF 1=)(  
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Respuesta a una rampa de pendiente unitaria,  ttf =)(   21 ssF =)(  
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Respuesta a las Condiciones Iniciales: 
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Integral de Convolución:  Integral de Duhamel: 

∫ ττ−τ=
t

dthftx
0

)()()(  

∫ τττ−=
t

dhtftx
0

)()()(  

∫ ττ−τ′+=
t

dtgftgftx
0

0 )()()()()(  

 
 
 
 
 


